R-Delivery

Bienvenido.

Gracias por adquirir nuestro AZ-Delivery D1 Board. En las siguientes paginas

le explicaremos cémo utilizar y configurar este practico dispositivo.

iQue te diviertas!
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Introduccion

La placa D1 es una placa de desarrollo creada alrededor del chip ESP8266,
gue contiene un regulador de voltaje y un circuito programador USB para el

chip ESP8266, y algunas otras caracteristicas.

Para el desarrollo de aplicaciones se puede elegir entre Arduino IDE o
ESP- IDF (plataforma nativa). La mayoria de los usuarios eligen Arduino
IDE por su sencillez y compatibilidad. La comunidad de usuarios de

Atmega328p es muy activa y soporta plataformas como ESP8266.

El médulo D1 Board viene con un firmware preinstalado que permite
trabajar con el lenguaje interpretado, enviando comandos a través del
puerto serie (chip CH340G). El SoC de la D1 Board se encuentra entre las

plataformas mas utilizadas para proyectos de Internet de las Cosas (loT).

La placa D1 esta especialmente disefiada de forma similar a la placa

Atmega328p con una disposicion de pines similar.

Tiene un regulador de voltaje que le permite alimentarse directamente del
puerto USB. Los pines de entrada/salida funcionan a 3,3V. El chip CH340G

se encarga de la comunicacion USB a serie.
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Especificaciones

Tension de alimentacion
(microUSB)

Tension de entrada CC
Tension de entrada/salida

Corriente de funcionamiento
necesaria

SoC

CPU

Gama de frecuencias de reloj
RAM

Memoria flash externa
Pines de E/S

Entrada analdgica
Resolucién ADC

Entrada digital

Interfaces de comunicacién
Protocolos Wi-Fi
Frecuencia Wi-Fi

Antena inalambrica

Chip USB a serie
Dimensiones

5vDC

7-12V
3.3V
min. 500 mA

ESP8266EX

Tensilica L106 32 bits

80 MHz (hasta 160 MHz)
96kB

4MB

17

1

10 bits

11

SPI, 12C, 12S, IR, UART, PWM

802.11 b/g/n (802.11n hasta 72,2 Mbps)

2,4 GHz - 2,5 GHz

PCB

CH340G
70x55x13mm(2.7x2.1x0.5in)



R,-Delivery

Caracteristicas

+ 802.11 b/g/n

* MCU de 32 bits de bajo consumo integrada
* ADC de 10 bits integrado

* Pila de protocolos TCP/IP integrada

» Conmutador TR integrado, balun, LNA, amplificador de potencia y red de
adaptacién

* PLL integrado, reguladores y unidades de gestidon de potencia

* Wi-Fi 2,4 GHz, compatible con WPA/WPA2

» Admite los modos de funcionamiento STA/AP/STA+AP

» Compatible con la funcién Smart Link para dispositivos Android e iOS
» SDI02.0, (H)SPI, UART, 12C, 12S, IRDA, PWM, GPIO

« STBC, 1x1 MIMO, 2x1 MIMO

» Agregacion de A-MPDU y A-MSDU e intervalo de guarda de 0,4s

» Consumo en reposo profundo <10pA, corriente de fuga en apagado < S5uA
* Despertar y transmitir paquetes en < 2ms

» Consumo en modo de espera < 1,0 mW (DTIM3)

- Potencia de salida de +20dBm en modo 802.11b

» Temperatura de funcionamiento -40C - 125C
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D1 Tarjeta Wifi NodeMCU

Espressif Systems fabrica la serie ESP8266 de chips Wi-Fi. Es un médulo
Wi-Fi asequible adecuado para proyectos de bricolaje en el campo del
Internet de las Cosas (loT). Este mddulo viene con muchos GPIOs y
soporte para una variedad de protocolos como SPI, 12C, 12S, UART, IRy
mas. La mejor parte es que viene con red inalambrica incluida, lo que lo
hace diferente a otros microcontroladores como el Atmega328p. Esto
significa que puede controlar y monitorizar facilmente dispositivos de forma

remota a través de Wi-Fi a un precio asequible.

La placa D1 es un sistema en chip (SoC) que integra un microcontrolador
Tensilica de 32 bits, interfaces periféricas digitales estandar, conmutadores
de antena, balun de RF, amplificador de potencia, amplificador de
recepcion de bajo ruido, filtros y modulos de gestidon de potencia en un
pequefio paquete. Ofrece Wi-Fi de 2,4 GHz (802.11 b/g/n, con velocidades
de hasta 72,2 MB/s), 11 pines de E/S, interfaces 12C e 12S, ADC
(conversidon analdgico-digital), DAC (conversidn digital-analogica), interfaz
SPI, UART en pines dedicados, interfaz de control remoto por infrarrojos y

PWM (modulacién por ancho de pulsos).

El microcontrolador ESP8266EX integra un procesador RISC de 32 bits
Tensilica L106, que consigue un consumo extra-bajo y alcanza una
velocidad maxima de reloj de 160 MHz. Dispone de una RAM de
instrucciones de 64kB, 96kB de RAM de datos, y 4MB de memoria flash

externa a la que se puede acceder a través de la interfaz SPI.

-6-
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Pinout

La placa D1 tiene 25 pines funcionales. El pinout se muestra en la siguiente

imagen:
® ''[ ::
h.d - —
- . = = D15/5Cl®
i T I ousone [SDA ]
- : [ .
i (]
AT D 1 GND® GND
. e nn 2] D13/sCke LED_BL
o5V 50 D12/MISO® MISO
= §oow
®RESET : D D11/MOS|® (MOSI |
EE D10/5S®
o5V . - |_I Tx/p9® [D9 | LED_BI
®GND = pse [D8 ]
GND ®GND B
® VIN x oH-H-H-0-1. om D1/MOSI/D7@ MOSI
o o p12/Miso/o6® D6 | MISO
C A0 ] oo = = D13/5CK/DSe
. = = D14/SDA/D4® [SDA |
B ox D15/SCL/D3® SCL
x o - D2®
= = T-Dle
rx-oe [0

GPIO port numbers
@ Arduino port numbers
@ Analog Input 10bits, 0 to 3.3V
() 12C bus (Wire)
@ SPI bus
@ Serial interfaces
@ Built-In LED Connected
@ Blue On-board LED
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Descripcion de los pines de entrada/salida

Al igual que una placa Atmega328p normal, la placa D1 tiene pines
digitales de entrada/salida (pines GPIO - General Purpose Input/Output

pins). Estas entradas/salidas digitales funcionan a 3.3V.
iEl voltaje de 5V no debe conectarse a ningun pin del chip ESP8266!

Los pines no son tolerantes a 5V, aplicar mas de 3.3V en cualquier pin

destruira el chip.

La corriente maxima que se puede extraer de un unico pin GPIO es de
12mA.

ESP8266 tiene 17 pines GPIO, sin embargo, sb6lo 11 de ellos se pueden
utilizar, porque 6 pines (GPIO 6-11) se utilizan para conectar el chip de

memoria flash. Este es el pequefio IC justo al lado del ESP8266.

GPIO 1 y 3 se utilizan como TX y RX del puerto serie hardware (UART),
por lo que en la mayoria de los casos, estos pines no se pueden utilizar

como E/S normales mientras se envian/reciben datos serie.
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Pines de E/S digitales

La funcidén de la clavija puede ajustarse mediante:

pinMode (pin, mode)

donde pin es el numero de GPIO, y mode puede ser INPUT, que es el
predeterminado, OUTPUT, 0 INPUT PULLUP para habilitar las resistencias
pull up incorporadas para GPIO 0 - 15. Para activar la resistencia pull-down
para GPIO16, utilice INPUT PULLDOWN 16.

Para poner un pin de salida en ALTO (3,3V) o BAJO (0V), utilice:
digitalWrite(pin, valor)
donde pin es el pin digital,

y valor 100 (o HIGH y LOW). Para leer una

entrada, utilice digitalRead (pin).
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Entrada analégica

El ESP8266 tiene un solo pin de entrada analdgica, con un rango de
tension de entrada de 0,0V a 1,0V. La placa D1 tiene un divisor de tensién
resistivo integrado, para obtener un rango mas facil de 0-3,3V. EI ADC
(convertidor analégico a digital) tiene una resolucion de 10bits. EI ESP
también puede utilizar el ADC para medir la tensién de alimentacion (VCC).
Para ello, incluya:

ADC_MODE (ADC_VCC)

en la parte superior de tu boceto, y utiliza:

ESP.getVcc ()

para obtener realmente la tensidon. Si se utiliza para leer la tension de

alimentacion, no se puede conectar nada mas al pin analogico.

-10 -
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PWM - Modulacién por ancho de pulsos

ESP8266 soporta PWM por software en todos los pines digitales. La
resolucion PWM por defecto es de 10 bits a 1kHz, pero esto se puede
cambiar. Para habilitar PWM en un pin determinado, utilice:

analogWrite (pin, wvalor)

donde pin es el pin digital,

y el valor unnumero entre 0y 1023.

El rango (profundidad de bits) de la salida PWM se puede cambiar utilizando

analogWriteRange (rango).
La frecuencia puede modificarse mediante

analogWriteFreqg(frecuencia)

La frecuencia debe estar entre 100 Hz y 1000 Hz.

-11 -
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Comunicacion serie

El ESP8266 tiene dos UARTS de hardware (puertos serie):
- UARTO en los pines 1y 3 (TX0 y RXO0 respectivamente), y
- UART1 en los pines 2y 8 (TX1 y RX1 resp.), sin embargo, GPIO8 se
utiliza para conectar el chip flash. Esto significa que UART1 sdlo puede

transmitir datos.
Ademas, UARTO tiene control de flujo por hardware en los pines 15y 13
(RTSO y CTSO respectivamente). Estos dos pines también se pueden

utilizar como pines alternativos TX0 y RXO0.

Para usar UARTO (TX = GPIO1, RX = GPIO3), se puede usar el objeto
Serial, igual que en un Atmega328p: Serial.begin (baud)

Para habilitar los pines alternativos (TX = GP1015, RX = GP1013), utilice:

Serial.swap () despuésde Serial.begin().

Para habilitar UART1 (TX = GPIO2), utilice el objeto Seriall.

-12-
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Comunicacion de USB a serie

La placa D1 tiene un puerto de conexion microUSB. Esta hecho alrededor
del chip CH340G fabricado por Silicon Laboratories que permite la
comunicacion serie USB a UART. El chip tiene la caracteristica de puerto
COM virtual (VCP) que aparece como puerto COM en aplicaciones de PC.
La interfaz UART del CH340G implementa todas las sefiales RS-232,
incluidas las de control y handshaking, por lo que no es necesario modificar
el firmware del sistema existente. Para poder utilizar el ESP8266 es

necesario instalar el controlador.

Comunicacion WiFi

La placa D1 tiene integrada una interfaz de comunicacion Wi-Fi y puede
funcionar en tres modos diferentes: Estaciéon Wi-Fi, punto de acceso Wi-Fiy

ambos al mismo tiempo. Es compatible con las siguientes funciones:

+802.11 by 802.11¢g

* 802.11 n MCSO0-7 en 20 MHz de ancho de banda

* 802.11 n Intervalo de guarda de 0,4 ps

* hasta 72,2 Mbps de velocidad de transmision de datos
* Recepcion STBC 2 x 1

» Hasta 20,5 dBm de potencia de transmisién

* Potencia de transmision regulable

-13-
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Otras caracteristicas

Una de las caracteristicas del D1 Board es su capacidad para funcionar
como Access Point, o hotspot para los proyectos WiFi. También puede
funcionar como servidor web. Otra caracteristica permite cargar cdodigo al
D1 Board a través de Internet. Esto se llama OTA (Over- The-Air
programming), y es un proceso que permite a los dispositivos actualizar el
firmware o software de forma inaldmbrica sin ningun acceso fisico (a través

de Wi-Fi). Esta caracteristica no esta cubierta en este eBook.

-14 -
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Cémo configurar Arduino IDE

Si el IDE de Arduino no esta instalado, siga el enlace y descargue el

archivo de instalacion para el sistema operativo de su eleccion. La version

de Arduino IDE utilizada para este eBook es la 1.8.13.

Download the Arduino IDE

ARDUINO 1.8.13

The open-source Arduino Software (IDE) makes it easy to
write code and upload it to the board. It runs on
Windows, Mac OS X, and Linux. The environment is
written in Java and based on Processing and other open-
source software

This software can be used with any Arduino board

Refer to the Cetting Started page for Installation
instructions

©. O,

WindoWws Installer, for Windows 7 and up
Windows zIP file for non admin install

Windows app Requires Win 810r 10 P Get

Mac OS X10.10 or newer

Linux 32 bits
Linux 64 bits
Linux ARM 32 bits
Linux ARM 64 bits

Release Notes
Source Code
Checksums (sha512)

Para los usuarios de WwWindows, haga doble clic en el archivo .exe

descargado y siga las instrucciones de la ventana de instalacion.

-15-


https://www.arduino.cc/en/Main/Software

R,-Delivery

Para los usuarios de Linux, descarga un archivo con la extension
.tar.xz, que hay que extraer. Cuando esté extraido, ve al directorio
extraido y abre el terminal en ese directorio. Hay que ejecutar dos scripts
.sh, el primero llamado arduino-linux-setup.sh Yy el segundo

llamado install. sh.

Para ejecutar el primer script en el terminal, abra el terminal en el directorio
extraido y ejecute el siguiente comando:

sh arduino-linux-setup.sh nombre usuario

nombre usuario - es el nombre de un superusuario en el sistema
operativo Linux. Se debe introducir una contrasefia para el superusuario
cuando se inicie el comando. Espera unos minutos a que el script lo

complete todo.

El segundo script, llamado install.sh, debe utilizarse después de la
instalacion del primer script. Ejecute el siguiente comando en el terminal

(directorio extraido): sh install.sh

Después de la instalacidn de estos scripts, vaya a Todas las aplicaciones,

donde esta instalado el IDE Arduino.
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Casi todos los sistemas operativos vienen con un editor de texto
preinstalado (por ejemplo, windows viene con Notepad, Linux Ubuntu
viene con Gedit, Linux Raspbian Viene con Leafpad, etc.). Todos
estos editores de texto son perfectamente adecuados para el propdsito del
libro electrénico.

Lo siguiente es comprobar si tu PC puede detectar una placa Atmega328p.
Abra recién instalado Arduino IDE, y vaya a:

Herramientas > Tablero > {nombre de su tablero aqui}

{el nombre de tu placa aqui} deberia ser el Arduino/Genuino Uno, COMO

se puede ver en la siguiente imagen:

@ sketch_nov12a | Arduino 1.8.9 (Windows Store 1.8.21.0) - O X
File Edit Sketch Tools Help

Auto Format Ctrl+T
Archive Sketch

Fix Encoding & Reload

sketch_nov12g

) - - - ~

1 void Manage Libraries... Ctrl+Shift+|

i Serial Monitor Ctrl+Shift+M

< /7| seralPiotter Ctrl+ShiftsL 7

> WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater

4 } Board: "Arduino/Genuino Uno" Eoarcs/Manager;

[y Port J Arduino AVR Boards
= ’,1 Get Board Info Arduino Yin

< O1cC ®  Arduino/Genuino Uno

7 / / Programmer: "AVRISP mk* Arduino Duemilanove or Diecimila

Burn Bootloader At e

Hay que seleccionar el puerto al que esta conectada la placa Atmega328p.
Ir a: Herramientas > Puerto > {el nombre del puerto va aqui}

y cuando la placa Atmega328p esta conectada al puerto USB, se puede ver
el nombre del puerto en el menu desplegable de la imagen anterior.

-17 -
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Si se utiliza el IDE Arduino en Windows, los nombres de los puertos son los
siguientes:

@ sketch_nov12a | Arduino 1.8.9 (Windows Store 1.8.21.0) — Od X
File Edit Sketch Tools Help
Auto Format Ctrl+T
Archive Sketch
sketch_novi2 Fix Encoding & Reload
. - - - ~
1 void Manage Libraries... Ctrl+Shift+|
Serial Monitor Ctrl+Shift+M
2 /7| seritPlotter Ctrl+ShiftsL -7
3 WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater
4} I o
Board: "Arduino/Genuinc Uno >
5 Port: "COM3" Serial ports
~ . Get Board Info COM1
6 void
) ) . COM3
- / / Programmer: "AVRISP mkl| bt
/ ’
. Burn Bootloader

Para los usuarios de Linux, porejemplo, el nombre del puerto es
/dev/ttyUSBx, donde x

representa un numero entero entre 0y 9.

-18 -
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Configuracién adicional

Para utilizar la Placa D1 con Arduino IDE, sigue unos sencillos pasos.
Antes de configurar el IDE Arduino, el controlador para la comunicacion
USB a serie tiene que ser instalado. Si el controlador no se instala
automaticamente, hay una pagina de soporte que contiene los
controladores para Windows/Mac o Linux y se puede elegir en funcion
del que se utilice. Los drivers se pueden descargar desde el siguiente

enlace.

A continuacion, para instalar el soporte para la plataforma ESP8266, abra
Arduino IDE y vaya a: Archivo > Preferencias, y busca el campo URLs

adicionales.

A continuacién, copie la siguiente URL:

https://arduino.esp8266.com/stable/package_esp8266com_index.json

Preferences X

Settings Network

Sketchbook location:

C:\Users\pc\Documents\Arduino Browse
Editor language: System Default w | (requires restart of Arduino)

Editor font size: 18

Interface scale: Automatic | 100 T % (requires restart of Arduino)

Theme: Default theme . | (requires restart of Arduino)

Show verbose output during: [_] compilation [_] upload

Compiler warnings: None
[[] Display line numbers [[] Enable Code Folding
Verify code after upload [[] use external editor
Check for updates on startup Save when verifying or uploading

[[] Use accessibility features

Additional Boards Manager URLs:  https://arduino.esp8266.com/stable /package_esp8266com_index.json Ll

C:\Users\pc\AppData\Local\Arduino 15\preferences. txt

OK Cancel



http://www.wch.cn/downloads/file/5.html?time=2020-09-18%2003%3A50%3A52&code=p3AxCbuUBHq8Kk8L4jkQUIT8RKggYtG43VmWu47U
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Pegue este enlace en el campo URLs adicionales. Si hay uno o mas
enlaces dentro de este campo, aflada una coma después del ultimo enlace,

pegue el nuevo enlace después de la coma y pulse el boton OK.

@ Additional Boards Manager URLs X

Enter additional URLs, one for each row

https://arduino.esp8266.com/stable/package_esp8266com_index.json
https://dl.espressif.com/dl/package_esp32_index.jsor

Click for a list of unofficial boards support URLs
OK Cancel

Cierre y abra Arduino IDE de nuevo y vaya a:
Herramientas > Tablero > Administrador de tableros
Cuando se abra la nueva ventana, escriba esp8266 en el cuadro de

busqueda e instale la biblioteca creada por ESP8266 Community, como se

© Boards Manager X
Type All v | esp8266
esp8266 ~

by ESP8266 Community

Boards included in this package:

Generic ESP8266 Module, Generic ESP8285 Module, ESPDuino (ESP-13 Module), Adafruit Feather HUZZAH ESP8266, Invent One,
XinaBox CWO01, ESPresso Lite 1.0, ESPresso Lite 2.0, Phoenix 1.0, Phoenix 2.0, NodeMCU 0.8 (ESP-12 Module), NodeMCU 1.0
(ESP-12E Module), Olimex MOD-WIFI-ESP8266(-DEV), SparkFun ESP8266 Thing, SparkFun ESP8266 Thing Dev, SparkFun Blynk
Board, SweetPea ESP-210, LOLIN(WEMOS) D1 R2 & mini, LOLIN(WEMOS) D1 mini Pro, LOLIN(WEMOS) D1 mini Lite, WeMos D1
R1, ESPino (ESP-12 Module), ThaiEasyElec's ESPino, WifInfo, Arduino, 4D Systems gen4 IoD Range, Digistump Oak, WiFiduino,
Amperka WiFi Slot, Seeed Wio Link, ESPectro Core, Schirmilabs Eduino WiFi, ITEAD Sonoff, DOIT ESP-Mx DevKit (ESP8285).

More Info
2.7.4 v Install

muestra en la siguiente imagen:

Para seleccionar el tablero D1, vaya a:
Herramientas > Placas > Placas ESP8266 > LOLIN(WeMos D1 R2 & mini
0 Moédulo ESP8266 Geneérico.

Para subir el codigo del sketch a la Placa D1, primero selecciona el puerto
en el que conectaste la placa. Vaya a: Herramientas > Puerto > {nombre
-20-



R,-Delivery

del puerto}

-21-
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Ejemplos de bocetos

LED parpadeante

Para probar los ejemplos de los sketches no se necesitan componentes
externos. La funcion LED_BUILTIN en los sketches se utiliza sélo para el

LED incorporado en la Placa D1.

void setup() {
pinMode (LED BUILTIN, OUTPUT);

void loop() |
digitalWrite (LED BUILTIN, LOW);
delay(1000) ;
digitalWrite (LED BUILTIN, HIGH);
delay (1000);

-22-
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PWM - Modulacién por ancho de impulsos

void setup() {
}

void loop () {
// aumentar el brillo de los LED
for (int dutyCycle = 0; dutyCycle < 1023; dutyCycle++) {
// cambiar el brillo del LED con PWM
analogWrite (LED BUILTIN, dutyCycle);
delay(1l);

// disminuye el brillo del LED

for (int dutyCycle = 1023; dutyCycle > 0; dutyCycle--) {
// cambiar el brillo del LED con PWM
analogWrite (LED BUILTIN, dutyCycle);
delay(1l);

-23-
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Ahora es el momento de aprender y hacer tus propios proyectos. Puedes
hacerlo con la ayuda de muchos scripts de ejemplo y otros tutoriales, que

puedes encontrar en Internet.

Si busca microelectronica y accesorios de alta calidad, AZ-Delivery
Vertriecbs GmbH es la empresa adecuada. Dispondra de numerosos
ejemplos de aplicaciéon, guias de instalacion completas, libros

electréonicos, bibliotecas y asistencia de nuestros expertos técnicos.

https://az-delivery.de

iDiviértete!
Impresionante

https://az-delivery.de/pages/about-us

-24 -
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